Systemy dzwignicowe, seria JS

ENERPAC.¢

V¥ System dzwignicowy JS250 firmy Enerpac (na zdjeciu jedna wieza podno$nikowa)

System podnoszenia
przyrostowego -
podnoszenie synchroniczne i
przytrzymanie mechaniczne

Typowe zastosowania
I e Konserwacja mostow
e Podnoszenie i opuszczanie
ciezkiego sprzetu
¢ Podnoszenie, opuszczanie i poziomowanie
ciezkich konstrukcji i budynkow
e Usuwanie podparcia/przenoszenie fadunku

z tymczasowych konstrukcji stalowych.

¢ Niezalezny uktad hydrauliczny w kazdym dzwigniku zapewniajacy
przejrzystosé obszaru roboczego

¢ Synchroniczne podnoszenie tadunkéw za pomoca kilku
dzwignikow. Najpopularniejsza konfiguracja systemu obejmuje
4 dzwigniki.

¢ Segmenty podno$nikowe uktadane w stos w celu mechanicznego
podtrzymania tadunku

e 0Odpornos$¢ na obcigzenia boczne do 5% w zaleznosci od
wysokosci podnoszenia

¢ Sterowanie komputerowe do obstugi systemu dZzwignicowego
z zastosowaniem automatycznych i recznych ustawien
podnoszenia.

V System dzwignicowy firmy Enerpac uzywany
V¥ Model JS500 firmy Enerpac uzywany podczas do podnigsienia 1500-tonowego przgsta mostu
budowy i demontazu mostow. Fore River Bridge.
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Sterowanie komputerowe

Systemy dzwignicowe firmy Enerpac
$3 wyposazone w precyzyjny ukfad
sterowania przystosowany do wielu
wymagajacych zastosowan zwigzanych
z podnoszeniem/opuszczaniem. Kompleksowa,
niezalezna konstrukcja wyposazona jest w tatwe
w obstudze oprogramowanie.
e Automatyczna synchronizacja wielu punktow
podnoszenia pofgczonych w sie¢
e Alarmy przecigzenia i skoku
e Wylgcznik awaryjny przy dzwignikach
i elementach sterujgcych.

V Podnoszenie 1500-tonowej koparki linowej w kopalni
miedzi za pomoca systemu dZwignicowego JS500
w celu przegladu i konserwacji fozysk.
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Systemy dzwignicowe firmy Enerpac

Systemy dzwignicowe

I i | System dzwignicowy firmy
Enerpac to specjalistyczny system
podnoszenia wielopunktowego.

Typowa konfiguracja systemu skiada sie z

czterech dzwignikéw umieszczonych pod

kazdym rogiem tadunku.

Przyktad: konfiguracja czterech dzwignikéw
JS250 o udzwigu 1000 ton (250 ton na
jednostke). Rama podno$nikowa jednostki
dzwignicowej zawiera cztery hydrauliczne
sitowniki podnoszace, po jednym w kazdym
rogu, ktore podnoszg tadunek za pomoca
stalowych segmentéw utozonych w stos.

tadunek jest podnoszony stopniowo

w miare wsuwania, podnoszenia i uktadania
w stos segmentow w celu uformowania

wiez podno$nikowych. Obstuga i sterowanie
systemem dzwignicowym odbywa si¢ za
pomocg komputerowego zespotu sterujacego.

Operacje podnoszenia i opuszczania kazdej
jednostki odbywaja sie jednoczesnie, a
technologia synchronizacji komputerowego
zespotu sterujgcego zapewnia wywazenie
tadunku.

System dzwignicowy firmy Enerpac
(pokazany jeden zespot)

Typowa konfiguracja systemu skiada sig z 4
zespotéw dzwignicowych i zawiera:

4x  Filar dzwignika

4x  Segment koricowy z siodetkiem wahliwym
3D

4x  System zatadowczy: reczny do modeli
JS125, JS250 i JS500, automatyczny do
modeli JS500 i JS750

4x Kabel zasilajacy o dtugosci 25 metrow

4x Kabel do przesytu danych o dtugosci 25
metrow

1x Laptop SBLT1
1x  Smart Box SBJS-V4 do systemu
dzwignicowego

(@ Segment koricowy
Segment koncowy z siodetkiem wahliwym
3D, na ktérym uktadany jest fadunek.

(@ Segmenty stalowe
Segmenty wsuwane sg do ramy
podnosnikowej i podnoszone za pomocg
sitownikow hydraulicznych.

(® Agregat zasilajacy
Agregat jest wbudowany w rame
podnosnikowg kazdego zespotu.

@ Rama podnos$nikowa
Zawiera 4 sitowniki hydrauliczne
umieszczone w kazdym rogu, stuzace do
podnoszenia segmentow.

Rama podstawy
Utrzymuje rame podnosnikowa.

® System zatadowczy segmentow
Zawierajacy rolki utatwiajace wsuwanie
stalowych segmentéw do ramy
podno$nikowej.

Seria =
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Udzwig na 1 wieze podnosnikowa:
125 - 750 ton

Wysokos¢ podnoszenia:

6 - 20 metrow

Akcesoria do systemu
I dzwignicowego
Na zaméwienie dostepne sg
indywidualne wersje systemow
dzwignicowych, dostosowywane do

poszczegolnych zastosowan:

o Systemy wdzkowe na rame podstawowa do
modeli JS125 i JS250 zapewniajgce poziomy
przesuw na szynach

o Zestawy usztywniajgce do modeli JS125 i
JS250

¢ Regulowane segmenty gérne do modeli
JS125, J5250 i JS500

¢ Automatyczny system uktadania segmentow

o Belki bramowe z jednostkami przesuwu
bocznego

¢ Dostepne konfiguracje niestandardowe

e Zestawy naprawcze.

V Niestandardowe wersje dostosowywane do
poszczegolnych wymogow zastosowania dostepne sa
na zamowienie: system dZwignicowy z elementami
opcjonalnymi i akcesoriami: zestawy segmentow,
elementy usztywniajace pomigdzy podstawami
dzwignikow, systemy wdzkowe do ramy podstawy
oraz szyny Slizgowe.

www.enerpac.com
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Systemy dzwignicowe, seria JS ENERPAC @

V¥ Modele od lewej do prawej: System dzwignicowy J$125, JS250, JS500, JS750 (po jednej wiezy podnosnikowej)
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@ Segment koricowy z siodetkiem ‘ "i§
,/—® wahliwym 3D o N
: ' @ Uchwyt do recznego uktadania Nl s
47 segmentéw w modelach R
D E JS125 i JS250. Automatyczne VoI " To]
c uktadanie segmentow - W
ENERPACQ w modelach JS500 i JS750 _ a
| _
E PR A J@ ﬂ ﬂ ﬂ J
y 6 T T 1 Fp [T B
System dzwignicowy (JS) Segment stalowy (BLJS) A Pojedynczy zespdt dzwignicowy z whudowanym agregatem
zasilajacym, segmentem koricowym z siodetkiem wahliwym
Segmenty stalowe 3D i zamontowanymi opcjonalnymi zestawami segmentow.
Do uzycia Numer modelu Liczba Wymiary segmentu Masa
z systemem zestawu segmentow (mm) jednego
dzwignicowym | segmentéw w zestawie segmentu
L w H (kg)
JS125 BLJS125 4 600 600 300 105
JS250 BLJS250 4 1150 | 1150 | 500 360
JS500 BLJS500 4 1700 | 1700 | 700 950
JS750 BLJS750 4 2300 | 2300 | 1000 2350
Systemy dzwignicowe A Segment do modelu JS125.
Udzwig Numer Maksymalne |Maksymalna| Wymiary ramy podstawy System uktadania Elektryczny Masa Masa
jednej wiezy modelu ohciazenie predkosé (mm) segmentow agregat 1zespotu | segmentu
boczne podnoszenia (mm) zasilajacy | dZzwignico- | koricowego
wego * | (siodetko 3D)
tony kN (m/h) A B C E F J (kW) (kg) (kg)
125 | 1250 |JS125 3% przy 6 m 5 1200 | 1100 | 955 750 700 205 8,8 2400 570
250 | 2500 |JS250 3% przy 10 m 4 2250 | 2050 | 1475 | 1400 | 1341 418 15 7500 2400
500 | 5000 |JS500 4% przy 15m 4 2800 | 2300 | 1700 | 1980 | 1771 458 30 13.750 3850
750 | 7500 |[JS750 5% przy 20 m 4 3670 | 3250 | 2375 | 2850 | 2495 | 744 30 24.000 9000

Masa jednego zespotu dzwignicowego, bez segmentu koncowego i bez zestawéw segmentdow.



Akcesoria do systemow dzwignicowych

Uktad sterowania systemem dzwignicowym
Klucz
sprzgtowy

!illiy ¢
ML

Kable do przesytu
danych RS-485

Przewdd Ethernet

Smart Box
SBJS-V4

s

lucz sprzetowy

Seria

JS

Udzwig na 1 wieze podnosnikowa:
125 - 750 ton

Wysokos¢ podnoszenia:

Smart Box SBJS-V4 do systemu dzwignicowego

6 - 20 metrow
Smart Box SBJS-V4 to firmowa platforma
sterowania nalezaca do firmy Enerpac. UmoZliwia

operatorowi jednoczesne sterowanie maksymalnie

8 wiezami podnos$nikowymi za pomocg jednego standardowego
laptopa SBLT1.

o (Centraine sterowanie przez jednego operatora z jednego
miejsca zapewnia bezpieczng i niezawodng obstuge
Synchroniczne podnoszenie/opuszczanie i kontrola

i Fp— i W -

' 1| nal| ey a1 i3 A1

tadunku pomiedzy poszczegéinymi potozeniami podczas
podnoszenia

Automatyczne cykle podnoszenia i opuszczania

Wyswietla pojedyncze i sumaryczne dane dotyczace skoku/
obcigZenia

Prosty graficzny interfejs uzytkownika

A Wizualizacja ekranu sterowania smart box.

Regulowany segment koricowy
Zawiera sitownik dwustronnego

Uktad sterowania systemem wézkowym

Systemy wdzkowe i szyny $lizgowe

Zasilanie gtéwne

Kontroler Intelli-Drive

dziatania z nakretka zabezpieczajaca
i z siodetkiem wahliwym. Sitownik
mozna wysungé, aby przytozy¢

do tadunku. Zapewnia mozliwo$¢ dostosowania
wysokosci poczatkowej kazdego filaru, zapewniajac
bezpieczne i stabilne podnoszenie. Wymaga

uzycia oddzielnej pompy. Shonas %

Wozki i szyny slizgowe

Umozliwiajg poziomy przesuw
systemow dzwignicowych.

RCU3
| Strona: %
Akcesoria do systemu dzwignicowego
System Zestaw Regulowany System wozkowy Szyny slizgowe Kontroler Zestawy
dzwignicowy segmentow segment koricowy | do ramy podstawy Intelli-Drive usztywniajace
(zawierajg (ieden segment

4 segmenty) koricowy) (jeden wozek) dtugos¢ 3 m dtugos¢ 6 m (steruje 4 wozkami) (taczy 4 wieze)
JS125 BLJS125 ATBJS125 BFTJS125 GST1100-3 | GST1100-6 RCU3 BKJS125
JS250 BLJS250 ATBJS250 BFTJS250 - TTJS250-6 RCU3 BKJS250
JS500 BLJS500 ATBJS500 - - - - -
JS750 BLJS750 - - - - - -

www.enerpac.com
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Akcesoria do systemow dzwignicowych

Vv Wozek do ramy podstawy BFTJS125

ENERPAC.¢

BFTJS125 ﬂi L o . o
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Wozki do ramy podstawy Douzycia |Numer modelu Udzwig Predkosé Zasilanie Masa
. Umoiliwiaja poziomy przesuw d'z systemem sy§tzmu 1 ze's?(oiu przesuwu 400VAC 1 zespotu
systemu dzwignicowego S ke ‘(?::fen"v"\;’:z’;"k) wozka
¢ Przesuw pod peinym obciazeniem (kN) (m/h) (kW) (kg)
i na petnej wysokosci JS125 |BFTJS125 1250 20 0,75 1750
¢ Szyny slizgowe wymagane do JS250 |BFTJS250 2500 25 1,10 5500
zapewnienia odpowiedniego
podtrzymania i prowadzenia.
V¥ Szyny slizgowe System dzwignicowy
JS125 na wozku na ramie
podstawy i na szynach. »
Zderzak krancowy szyn
-3 . $lizgowych
F =| Zabezpieczenie
P mi— p—t ¥ zapobiegajgce
9 ol lo, ° nadmiernemu przesuwowi.
C J ‘o IO‘ b Numer modelu do zaméwien: TES
. L
a
L
B @ )
Szyny $lizgowe -
¢ Umozliwiajg poziomy przesuw A >
systeméw dzwignicowych na
wozkach. Do uzycia | Numer Dilugosé | Szerokosé | Wysokos¢ | Podstawa | Rozstaw ‘
° Wymagane do podtrzymywania z wézkiem | modelu szyny szyny szyny szyny szyn
LT 0, szyn
i pozu.m.lowama wozkow. dizgowych A B c 0 E
e Bardziej ptynny przesuw, lepszy (metry) (mm) (mm) (mm) (mm) (k)
rozkiad obciazen. BFTIS1ps (GST1100-3| 30 | 1214 [ 310 300 | 914 |1040
* Zawierajg zaczepy do podnoszenia GST1100-6 | 59 1214 | 310 300 914 | 2030
i/lub kieszenie na widty. BFTJS250 |TTJS250-6 | 59 | 1672 | 310 | 300 | 1372 | 2260




Akcesoria do systemow dzwignicowych

i

V Zestawy usztywniajace BKJS

Zestawy usztywniajace
W kazdym przypadku
nalezy wyliczy¢
obcigzenie. Maksymaina

Seria =

JS

odlegto$¢ pomiedzy wiezami 1 T

podno$nikowymi wynosi 10 metrow. | — EE

Na zamdwienie dostepne sg wersje T et
R T

niestandardowe, dostosowywane do
poszczegdlinych zastosowan.

Aby uzyskaé szczegotowe informacie,
nalezy skontaktowac sie z firma

Udzwig na 1 wieze podnosnikowa:

Enerpac. 1 25 = 750 ton
Wysokos¢ podnoszenia:
Zestawy usztywniajace 6 - 20 metrow
¢ Umozliwiaja zwigkszenie wysokosci
podnoszenia 0 maks. 50% Do systemow | Numer modelu
. . . dzwigni h 1t iaj
¢ Kazdy zestaw zawiera nastepujace elementy: “uignicowye f,zsc:;,v ﬂ ‘;;’gg“'a'“"“
4x Segment Srodkowy z facznikiem na element
usztywniajacy JS125 BKJS125
8x Rura usztywniajaca o diugosci do 5 metrow JS250 BKJS250
4x Regulowana rura usztywniajaca
16x Element koncowy usztywnienia Poszczegdine elementy usztywnienia:
8x Pret gwintowany o dtugosci do 15 metrow. Kotwa i pret firmy Dywidag, element

koricowy usztywnienia, zaczep
w segmencie na usztywnienie. »

V¥ Regulowany segment koricowy ATBJS125

Coeo o oo ]

Regulowany segment koricowy !
e Zapewnia mozliwo$¢ dostosowania L‘g
wysokosci poczatkowej kazdego 5 =i
filaru, zapewniajac bezpieczne
i stabilne podnoszenie. A
¢ Pozwala na regulacje w zakresie 300 - J
mm w celu przylozenia do tadunku. I N
¢ Minimalizuje konieczno$é 1 1] ] W L]
uzycia dodatkowych materiatow |
podporowych i wspornikdw. ATBJS125 ATBJS250 ATBJS500
Do uzycia Numer modelu Udzwig Wysokosé Wysokosc Szeroko$¢ Giebokosé Skok i
z systemem regulowanego (maks. 5% minimalna maksymalna segmentu segmentu sitownika *
dzwignicowym | segmentu obcigzenia
koncowego bocznego) A B L w
(kN) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (kg)
JS125 ATBJS125 1250 842 1142 610 610 300 670
JS250 ATBJS250 2500 1266 1566 1150 1150 300 2460
JS500 ATBJS500 5000 1368 1668 1700 1700 300 3820

*Sitowniki dwustronnego dziatania z nakretkg zabezpieczajaca serii HCRL nalezy obstugiwac z uzyciem osobnej pompy
hydraulicznej o ci$nieniu znamionowym 700 baréw. Pompa i weze nie sg czes$cig zestawu.

www.enerpac.com
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