Série EVO, Sistemas de levantamento sincronizado ENERPAC.@

V EV0840380

e Bombas de elevacao modulares para controlar 4, 8 ou
12 pontos de elevacao

¢ Podem ser conectadas a cilindros de atuacdo simples ou dupla
com capacidades de elevacao iguais ou diferentes

¢ Sistema controlado por PLC com unidade de energia hidraulica
integrada de 700 bar e reservatdrio de 250 litros

e Capacidade de rede para conectar até 4 unidades EVO (HPUs) a
uma unidade separada controlador de rede

e Interface de usuario intuitiva, que facilita a configuracao,
controle e navegacao

¢ Recursos de armazenamento e gravacao de dados

e Motor de acionamento de frequéncia variavel (VFD) e PLC para
sincronizacao precisa e controle do fluxo de dleo.

V 0 superlifting e o langamento de um sistema de produgéo de petrdleo flutuante de 43.000 toneladas
na Maldsia para o campo offshore de Gumusut-Kakap estabeleceu altos padrées de seguranga por
meio do uso de sistemas hidrdulicos sincronos sofisticados da s€rie EVO para levantar, equilibrar,
pesar e langar suavemente estruturas de recursos macigos.
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0 sistema de levantamento
sincronizado multi-funcional

- Controlador de rede CLNC12
Monitore e controle facilmente um

@ levantamento sincronizado em

‘Sasass  mltiplos pontos. Todas as caixas

de controle de rede apresentam

uma tela sensivel ao toque de nivel industrial e

uma interface amigavel.

0 mesmo controlador pode ser usado para

operar sistemas de levantamento SFP ou os
sistemas multifuncionais da Série EVO.

Cabo do sensor de curso

Podem ser conectados para

um comprimento adicional.
Encomendados separadamente,
requer um para cada sensor

de curso.
Modelo Comprim. Modelo Comprim.
(m) (m)
EVO0-SC-6 6 EVO0-SC-25 25

Sensores de curso de cabo

Fornecem retroalimentagdo sobre curso
para o sistema de controle. Incluem
bases magnéticas para

instalacdo. Encomendados separa-
damente, & necessario um sensor para cada ponto de
levantamento. Disponiveis na faixa de medicao de 500
e 1000 mm. Qutros comprimentos disponiveis.

Modelo Alcance  Modelo Alcance
(mm) (mm)

EV0-WSS-500 500 EV0-WSS-1000 1000

Cabos de comunicagéao

0Os cabos de comunicagao da série

EVO-COMM transmitem informacéo

sobre a operacéo de elevagio

sincronizada do painel de controle
mestre para cada uma das bombas hidraulicas
conectadas.

-

Modelo Comprim. Modelo Comprim.
(m) (m)

EVO-COMM-25 25 EVO-COMM-75 75

EVO-COMM-50 50 EV0-COMM-100 100
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Sistemas de levantamento sincronizado multi-funcional

Beneficios do sistema

I da série EVO

Controle preciso de varios pontos

de elevacao

¢ (0 entendimento e gerenciamento
abrangentes de uma operacéo de
elevacdo a partir de um sistema de
controle central aumentam a seguranga
e a produtividade operacional

¢ Elevacdo sincronizada programavel

e Parada automatica no curso do cilindro
pré-definido ou no limite de carga.

Movimentacao segura e eficiente

de cargas

e Sistema protegido com recursos
de adverténcia e parada para obter
seguranca ideal.

Alta precisao

¢ Acionamento de frequéncia variavel
(VFD) e PLC para sincronizagao precisa
e controle do fluxo de dleo, curso e
velocidade

e Dependendo da capacidade do cilindro,
¢ alcancada uma precisao de 1,0 mm
entre os pontos de elevacgao.

Facilidade de operagao

¢ |nterface amigavel: telas, icones,
simbolos e cddigo de cores bem visuais

¢ Um Unico operador controla toda a
operagao.

Monitoramento e Gravacao de dados

e Exibicao dos dados da operacéo

e Gravacéo de dados em intervalos
definidos pelo usuario

e Armazenamento e leitura de dados para
geracdo de relatorios.

Capacidade de rede

e 0 protocolo IP Ethernet para
comunicagao entre unidades de energia
hidraulica, permite utilizagao facil e
rapida.

EVOLCK-12, Kit de Conexao de

Célula de Carga

o |nstale células de carga eletronicas
quando as aplicaces exigirem alta
precisdo de medicdo de carga

e Kit permite conexdo de até 12 células
de carga eletronicas

e (Conexdo plug and play ao sistema de
elevagdo EVO padrao

e Precisdo de pesagem de até 1% da
carga total

Sistema padronizado global

e A cobertura global da Enerpac garante
suporte local.
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Série EVO (padrao)
Pontos  Vazao variavel de saida Modelo ? Capaci- Tamanho Veloci-
de ab0Hz" 380-415V, dade do dade do
elevacao (I/min) 3-fasico, 50-60Hz utilizavel motor motor®
de dleo
(<125bar) (>125bar) (litros) (kW) (kg)

4 4,0-13,3 0,75-2,51 EVO421380 250 3,0 VFDM 910

4 4,7-15,6 1,44-4,80 EVO440380 250 7,5 VFDM 1005

8 4,0-13,3 0,75-2,51 EVO821380 250 3,0 VFDM 910

8 4,7-15,6 1,44-4,80 EVO840380 250 75 VFDM 910

12 4,0-13,3 0,75-2,51 EVO1221380 250 3,0 VFDM 920

12 4,7-156 1,44-4,80 EVO1240380 250 75 VFDM 1025

1)
2)
3

0 vazdo de 6leo sera de aproximadamente 6/5 desses valores a 60 Hz.
Para 460-480 VAC, 3 fases, 50-60 Hz, mude 380 no niimero do modelo para 460. Exemplo EV0421460.

VFDM = Acionador de Frequéncia Varidvel 15-60 Hz.
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Namero de pontos de levantamento:
4, 8 ou 12 (até 48)
Capacidade do reservatorio:

250 litros

Vazdo da pressdo nominal:

0,75 - 4,80 I/min
Tamanho do motor:

3,0 - 7,50 kW

Pressdo maxima de trabalho:

700 bar

EVOLCK-12, Kit de Conexao de
Célula de Carga

Permite a conex&o de até 12
células de carga eletronicas ao
sistema EVO padrao.

Cilindros de alta tonelagem

0Os cilindros de alta tonelagem
Enerpac sao particularmente
adequados em aplicacoes de
levantamento (multiplos pontos).
As opgoes incluem agdo simples ou dupla com
e sem contraporcas mecanicas para retencéo

de carga.
Pdgina: %

V Precisdo no nivelamento de plataformas:

3 sistemas EVO conectados com 32 Jacks abaixaram
a plataforma basculante de 1100 toneladas.
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