WOZKI ROLKOWE
NA KOLKACH DO

PRZEMIESZCZANIA MASZYN

PRZESUWAJ | POZYCJONUJ £ADUNKI DO 32 TON

SERIA MLS ENERPAC.2)




Wozki rolkowe na kotkach do przemieszczania maszyn ENERPAC @
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Prety taczeniowe

W przypadku modeli MLSD prety
taczeniowe sg wyposazeniem

[ ] standardowym. Prety faczeniowe
o réznych dtugosciach sg
przeznaczone do t3czenia modeli
MLSR.
o Wytrzymate kétka wykonane z poliuretanu lub opcjonalnie z nylonu
zapewniaja doskonatj stabilno$c, jednocze$nie zapobiegajac LA
uszkodzeniom podtog N Modele MLSF sg standardowo .
. . . . e e e . . wyposazone w uchwyty specyficzne
¢ Solidne, niezawodne fozyska i kota zapewniaja niski opor toczenia dla rozmiaru. Dia modeli MLSR

¢ Niewielka wysokos¢ wymaga jedynie minimalnego wznosu podczas
dopasowania do ruchow

¢ QObrotnice sterowanych wozkéw MLSF utatwiaja manewrowanie,
z tatwoscia obracajac si¢ pod obcigzeniem, co czyni wozki idealnymi do
zastosowan ogdinych

¢ Najwyzsza wszechstronno$é wozki obrotowe MLSR umozliwiaja dzigki
zakresowi ruchow liczacemu 360 stopni, s3 zatem idealne do zastosowan
W ograniczonej przestrzeni

¢ Urzadzenia wstepnie zmontowane z kétkami z nylonu sa dostepne na
Zyczenie

¢ Skonfiguruj zestawy MLSR z uchwytem i pretem taczeniowym, aby

dostepne sg opcjonalne uchwyty
reczne lub oczkowe.

Opcjonalny zespét podstawy
obrotowej

Dostepne dla wozkéw obrotowych
MLSR. Podstawa obrotowa zapewnia
dodatkowe 37 mm wysokoSci.

-

dostosowac je do swoich potrzeb. Numer Typ Kompatybilne z
modelu
MLSRTT Gora obrotowa | MLSR3, MLSR7, MLSR9
Zestawy kotek z nylonu
Zestawy kétek z nylonu mozna stosowac tam, gdzie
konieczna jest wigksza odporno$¢ na zuzycie lub
zwigkszona wydajno$c.
Zestaw kétek | Numer czesSci Kompatybilne Liczba
znylonu wozki rolkowe | zestawow kot
na wozek
MLSF3, MLSD3 1
085 mm x 87 mm MLSF7, MLSD7 2
szerokosci. Zawiera | MLSWNY85874
4 kota MLSF10, MLSD10 3 Zestaw wdzkdw rolkowych do
MLSF13, MLSD13 4 przemieszczania maszyn serii
MLSF17, MLSD17 2 MLS firmy Enerpac W pofgczeniu
9140 mm x 85 mm 2 sitownikiem hydraulicznym
szerokosci. Zawiera | MLSWNY140854 | MLSF27, MLSD27 3 0 niewielkiej wysokosci to idealny
4 kot MLSF35, MLSD35 4 pakiet do przemieszczania
cigzkich urzadzen. »>




Wozki rolkowe na kotkach do przemieszczania maszyn

Dohor odpowiedniego zestawu Seri a
wozka
Wozki rolkowe do przemieszczania taczenie modeli MLSR za pomoca pretéw M LS
maszyn serii MLS zapewniajg taczeniowych i uchwytéw pozwala na tworzenie
tatwe i stabilne przemieszczanie cigzaréw po wszechstronnego zestawu o wigkszym zakresie . S
podtozach rdznego typu. zastosowan. s - -,ﬁ.
Dla standardowych podtozy betonowych .@ -
Zestawy MLSS (skfadajace sie z wozkéw MLSF warto rozwazy¢ faricuchowe wozki rolkowe do By v
oraz MLSD) to doskonate rozwigzanie dla przemieszczania maszyn serii ER.
wiekszosci manewrow, szczegolnie tam, gdzie o
problemem nie jest ograniczona przestrze. EMLS, seria EMV, zasilane akumulatorowo Udzwig (wozki pojedyncze):
wozki rolkowe do przemieszczania maszyn 3 —_ 32 ton (29 —_ 31 4 kN)
Wazki obrotowe MLSR to najwyzsza swoboda Zdalnie sterowany, wysokowydajny system
manewrowania w ograniczonych przestrzeniach  przemieszczania tadunkéw na czystych i Wysokosé:
i w naroznikach. gtadkich powierzchniach. 1 1 0 — 1 80 mm
B Rozpieraki hydrauliczne oraz
22 H ol podnosniki maszynowe
) —n2 a W celu ustawienia wozkow
sies rolkowych we wiasciwym potozeniu
L nalezy najpierw podnies¢ cigzar.
@ e g Mozna to zrobi¢ za pomoca
D H rozpieraka hydraulicznego serii LW
lub podno$nikéw maszynowych firmy Enerpac.
q) |
X
) - Seria ER, taficuchowe rolki
H ® —— = | transportowe
= LA N
1l 0 b =" ® | Enerpac maw swojej ofercie
[ I . wozki rolkowe w stylu stalowego
u ﬁ‘ s taricucha do przemieszczania
LAl =W fadunkow do 80 ton,
W |- -
Wozki sterowane MLSF Dwa wozki MLSD Wozki obrotowe MLSR
V¥V PODSTAWOWE DANE 'V AKCESORIA MLSR
Udzwig | Numer |Liczba kot/ Wymiary (mm) Typ ‘ Opis Numer Typ Dlugosé| Kompaty-
tony (kN) | modelu | $rednica uchwytu modelu bilne z
(mm)
gmm| A | A1 | A2 | B D H|iL| W X (kg) MLSHRT R 990
Zna
3(29 |MLSF3 | 4 | 8 |150| - | — | — |1000| 110|238 | 268 - Reczna | 14 Uchwyty I helc PRIIER WSR3
6(0) |MLSF7 | 8 | 85 |150| — | — | — |1000| 110|339 | 483 | - | Peuma | 26 . °S°°Wa”'a oo s
9(88) |MLSFIO | 12| 85 (170| - | - | - |1170( 110|525 | 780 | - |Dohoimena) 57 Proty  Fecne Szwwne e
12(118) |[MLSF13 (16| 85 (170 - | — | — |1170| 110| 528 | 982 = Do holowania| 68 faczeniowe MLSCRREBI Ztyw;e 2500
16(157) |MLSF17 | 8 | 140 | 220| — | - | - | 1620|180 | 567 | 724 | — |Doflovene| 132 Acze uehwyu
24/(235) |MLSF27 |12 | 140 |220| - | - | - [1620| 180|567 | 931 | - |Doholowania| 158 'V DOSTEPNE ZESTAWY
32(314) |MLSF35 | 16 | 140 | 250 | — | - | — |1620| 180|567 | 1142 - |Doholowaia| 196 Nul:elr Numery modelu zestawu UdtZ'wig*
moae: awierajg: zestawu
3(29) |MLSD3 | 4 | 85 | — |150] 75 | - | — | 110 246] 120 | 120-1000| - | 14 oy |
6(59) [MLSD7 | 8 | 85 | — [120/220| — | — |110|291| 220 | 420-1100 | - 29 tony (kN)
9(88) |MLSD10 (12| 85 | - | 170|180 | - - | 110|295 | 295 | 460-1145 - 36 MLSS7 1x MLSF3 + 1x MLSD3 6(59)
12(118) [MLSD13 | 16 | 85 | — | 200|220 | — | - | 110|291 | 382 | 560-1095 | - 45 MLSS13 | 1x MLSF7 + 1x MLSD7 12(118)
16 (157) [MLSD17 | 8 | 140 | - (318|190 | - - | 180|456 | 216 | 220-1940 - 92 MLSS20 | 1x MLSF10 + 1x MLSD10 18(176)
24 (235) | MLSD27 | 12 | 140 | — | 318|285 | - - | 180|456 | 313 | 320-1940 - 119 MLSS27 | 1x MLSF13 + 1x MLSD13 24 (235)
32(314) | MLSD35 | 16 | 140 | — |318|382| — | — | 180|456 | 410 | 420-1660 | - | 152 MLSS35 | 1x MLSF17 + 1x MLSD17 32(314)
3(29) |MLSR3 |8 | 8 |170| - | — |467| - |110|588| - - - 35 MLSS53 | 1x MLSF27 + 1x MLSD27 48 (471)
6(59) |MLSR7 | 16| 85 |220| - | — |585| — |110|650| - = - 43 MLSS70 | 1x MLSF35 + 1x MLSD35 64 (628)
8(78) |MLSR9 | 20| 85 |220| - - |78 - [110]829| - - - 59 * Udzwig zestawu przy zatozeniu réwnomiernego roztozenia

obcigzenia na wézkach. Nalezy upewnic sig, Ze nie zostat
przekroczony udzwig pojedynczego wdzka.
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Duze i cigzkie elementy, z ktorymi majg radzi¢ sobie nasze produkty do podnoszenia
i pozycjonowania, to bardzo cenne i czgsto niezastagpione elementy wyposazenia. Priorytetem
jest kontrola i bezpieczerstwo, szczegdlnie w przypadku rozktadu obcigzenia na wiele
punktéw podparcia. Aby zapewni¢ synchronizacje, firma Enerpac oferuje szeroki zakres
inteligentnych systemow podnoszenia. S3 one doskonatym uzupetnieniem rozwigzan do

M A OG Ro M N E podnoszenia cigzkich tadunkow i pozwalajg pracowac bezpiecznie, profesjonalnie i wydajnie.

Naszg pasja jest wspieranie klientow w obliczu napotykanych przez nich wyzwan.

z N Acz E N I E ELITARNE NARZEDZIA. DLA ELITARNYCH PROFESJONALISTOW.
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Niskie sitowniki, Suwnica hydrauliczna Systemy przesuwania szynowego, Cube Jack, Samoblokujace
seria RSM, RCS Mini-Lift, seria ML seria LH, HSK podno$niki szescienne,
seria SCJ
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Hydrauliczne podstawy obrotowe, Pionowy rozpierak hydrauliczny, Hydrauliczne podno$niki Elektryczne systemy wozkowe,
seria ETT seria LW maszynowe, seria SOH seria ETR

Stalowe pompy reczne, Bezprzewodowe pompy hydrauliczne, Pompy z dzielonym przeplywem,  Zasilane akumulatorowo wézki do maszyn,
seria P seria ZC, XC seria SFP seria EMLS, EMV

E N E R PAc® @ enerpac.com
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